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Zakup wyposazenia sitowni w ramach zadania pn. "Poprawa warunkéw edukacyjnych w Gminie Tarnogrod poprzez remont
i przebudowe budynkow oswiatowych"
PRZEDMIAR ROBOT

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

l. Podstawa opracowania:

1. Wytyczne Zamawiajgcego.
2. Dokumentacja projektowa nr 7/2023 bp ARPOT Bitgoraj.

ll. Przedmiot zamierzenia budowlanego:

Przedmiotem zamierzenia budowlanego jest zakup wyposazenia sitowni w ramach zadania
pn. "Poprawa warunkéw edukacyjnych w Gminie Tarnogrdéd poprzez remont i przebudowe
budynkow oswiatowych" - czes¢ 3 — wyposazenie uzupetniajgce.

W zakres rzeczowy robot czesci 3 wchodzg nastepujgce, podstawowe elementy sktadowe:

a) dostawa urzgdzen objetych zamoéwieniem,
b) montaz,

c) uruchomienie,

d) przeszkolenie przedstawicieli uzytkownika.

Urzgdzenia w klasie zastosowania S do uzytku zawodowego lub komercyjnego i w A klasie do-
ktadnosci wykonania.

Wykaz urzadzen objetych zamoéwieniem.

Oznaczenie na

llos¢é | planie funkcjonal-
Nazwa elementu

L.p. kpl. nym pomieszcze-
nia
1 2 3 4
1 | Bieznia 1 1
2 | Barki — Laterar raise 1 5
3 | tawka rzymska — Back extension 1 10
4 | Gorne partie miesni — Super pullower 1 11
5 | Grzbiet- Row 1 12
6 | Klatka piersiowa, grzbiet — Pec fly / revers flay 1 14
Grzbiet piersiowe, miesnie ramion, obrecz barkowa — Chin dip
7 . 1 15
asist
8 | Przywodziciele / odwodziciele ud — Abductor / Adductor 1 16
9 | taweczka, sztanga 1 17
10 | Klatka treningowa, taweczka 1 18
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Sitownia Tarnogréd cze$¢ 3 wyposazenie uzupetniajgce.bem

PRZEDMIAR ROBOT

Nr Podstawa Opis roboét Jm | llosé¢ |Kro
tno
$¢

Kosztorys STWIOR: SST-100b
Zakup wyposazenia sitowni w ramach zadania pn. "Poprawa
warunkéw edukacyjnych w Gminie Tarnogréd poprzez
remont i przebudowe budynkéw oswiatowych"
1 Element Wyposazenie uzupetniajgce sitowni wewnetrznej
1.1 |Kalkulacja STWIOR: SST-101b ,
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzadzenia - Bieznia nr 01 wg rzutu funkcjonalnego
pomieszczenia sitowni kpl. 1
1.2 |Kalkulacja STWIOR: SST-101b
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzadzenia - BARKI (Lateral raise) nr 05 wg rzutu
funkcjonalnego pomieszczenia sitowni kpl. 1
1.3 |Kalkulacja STWIOR: SST-101b
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzgdzenia - awka rzymska (Back extension) nr 10
wg rzutu funkcjonalnego pomieszczenia sifowni kpl. 1
1.4 |Kalkulacja STWIOR: SST-101b
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzadzenia - Gérne partie mie$ni (Super pullower) nr
11 wg rzutu funkcjonalnego pomieszczenia sitowni kpl. 1
1.5 |Kalkulacja STWIOR: SST-101b
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzgdzenia - Grzbiet (Row) nr 12 wg rzutu
funkcjonalnego pomieszczenia sitowni kpl. 1
1.6 |Kalkulacja STWIOR: SST-101b
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzadzenia - Klatka piersiowa grzbiet (Pec fly /
reverse flay) nr 14 wg rzutu funkcjonalnego pomieszczenia sitowni kpl. 1
1.7 |Kalkulacja STWIOR: SST-101b
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzgdzenia - Grzbiet, piersiowe migsnie ramion
obrecz barkowa (Chin dip asist) nr 15 wg rzutu funkcjonalnego pomieszczenia
sitowni kpl. 1
1.8 |[Kalkulacja STWIOR: SST-101b
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzadzenia - Przywodziciele / odwodziciele ud
(Abductor / Adductor) nr 16 wg rzutu funkcjonalnego pomieszczenia sitowni kpl. 1
1.9 |Kalkulacja STWIOR: SST-101b
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzadzenia - taweczka, sztanga nr 17 wg rzutu
funkcjonalnego pomieszczenia sitowni kpl. 1
1.10 |Kalkulacja STWIOR: SST-101b
indywidualna Dostawa, montaz i rozruch urzadzenia - Klatka treningowa, taweczka nr 18 wg
rzutu funkcjonalnego pomieszczenia sitowni kpl. 1
strona nr: 5




